Voorbeeld van een test met een halsbandzender. 

[image: cid:image004.png@01D65E91.9FE6A4D0][image: ] Halsbandzender
Het gebruik van sonar om de oeverholen te vinden
Het verticale balkje is  een oeverhol. Het signaal , de ping, is langer onderweg en geeft dan dit [image: ]streepje. Deze zit dieper/verder  in het talud. 

[image: ]
De boot vaart links van de gele weergave. Het overige deel van de gele baan is onderwatertalud en rietoever
[image: ]
Gangen van een bever (een sonar kan niet om de bocht kijken”)
[image: ]
Idem sonar beeld
[image: ]
[bookmark: _GoBack]Trapkano met sonar appartuur
 [image: A helicopter flying over a field

Description automatically generated] Drone met GPRS radar
[image: ]
De verstoring van grondlagen door bevergang.
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Ground Penetrating Radar sensing

Depth:
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Type of soil:

Drone height: 3.5meters
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